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概 略 

 

ȇǣǹȗȬǤ ん表示画面 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ᆺ作業ȕǣȸȫȉƴ対ƠƯ計算ƞǕƨ࠯均散布量(Kg/Ha) 

ᆻ ％Ʒ変化率Ǜ参照ƠƯ調整ƞǕƨ現נƷ散布量 

 

作業ࠛࠕ࡝ no. 

% 

Ha 

散布開始 

 枕地起点散布 –࠼ン࡟࠻

現在の࠼࡞࡯ࠖࡈでの平均

散布量 ᆺ
現在の散布量ᆻ 

現在の速度 

258 Kg/Ha 0 

Kg/Ha 248 

No.  99 2306 Kg 

9,3 

24,0 M 

11,2  Km/h 540 / min. 

 

散布幅 

散布量 

散布量の変化率㧔%表示㧕 

現在の PTO回転数 

 ࠕ࡝ࠛ
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ȡȋȥȸ- 機能 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ࠛンタ࡯/コンࡓ࡯ࠔࡈ 

ESC / 0-セッ࠻ 

セッࠕ࠻ッࡊ機能 

 :࡯キ࡞ソ࡯ࠞ 

+ 数値を増ߔ߿ 

► 右ࠞ࡯ソ࡞ 
▲% differentiation (+5% step) 

On / Off 

 :࡯キ࡞ソ࡯ࠞ 

- 数値を減ߔࠄ 

◄ 左ࠞ࡯ソ࡞ 

▼  %の変化率  (-5% ߕつ変化) 

散布スタ࠻࡯/ス࠻ッࡊ 
スタ࠻࡯ /ス࠻ッࡊを切ࠅ替え 

セッࠕ࠻ッࡊ機能 

CALIBRATOR ICON 

+ 

- 

0 % 34 5 
12 , 3 K m / h 

N o . 37 3.874 K g 
32 5 K g / H a A 28 , 3 H a 

K g / H a N o. 

+ / - 

540 / m i n . 

24 , 0 M 

キャ࡯࡟ࡉ࡝ションの順番 
散布幅 調整 
散布量 調整 
 情報࠼࡞࡯ࠖࡈ
 ンンࠣ࡯࡝ࠢ࡯ࠜࡈンࡊ࡯ࠝ
枕地起点散布 

 コン 機能ࠗࠕ ࡯ュ࠾ࡔ
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操作方法 

ǭȣȪȖȬȸǿȸ ICONƷǫȸソȫǭȸƸ原則ƱƠƯŴȑソコンƷ

ȞǦǹƱӷ様Ʒ働ƖǛƠǇƢŵǫȸソȫǭȸư機能Ʊ数値Ǜ選択ƠŴ

ഏƴ[ENTER]ǭȸưコンȕǡȸȠƠǇƢŵ 

 

 

 

数値Ǜ変更ƢǔこƱưŴǭȸƸഏƷ操作Ǜ行いǇƢŵ 

 機能ƕ増えǔ–ǫǦンȈƕ早ƘƳǔŵ 

 

 

 

[ENTER]           選択ǛコンȕǡȸȠ 

 

[0/ESC]            選択Ǜǭȣンǻȫ 

[0/ESC] Ჭ秒間押Ƣ       数値Ǜ 0ƴǻッȈ 

ǭȣȪȖȬȸǿȸICON Ʒ操作Ƹ７個Ʒǭȸư行わǕŴƦǕƧǕƷ

ǭȸƴƸǢǤコンƕ表示ƞǕƯいǇƢŵ 

 ǭȸƸ読ǯȪッǯ読音Ǜ出ƠŴ押ƢƱ読ȓȸ読Ʊ音ƕ鳴ǓǇ
Ƣŵ 

ǭȣȪȖȬȸǿȸICONƷȇǣǹȗȬǤɥƴƸŴ散布中ƴ９種類Ʒ

ȇȸǿƕ表示ƞǕǇƢŵ 

 数値ƕ変化ƢǔƱŴ警告ƱƠƯȇǣǹȗȬǤɥƷȕǡンǯǷ
ȧンǭȸƕž点滅ſƠǇƢŵ 

ǭȸƸഏƷ᪯序ư押ƠƯƘƩƞいŵ 

  ǇƨƸ Ǜ押ƠƯ FUNCTIONǛ選択ƠǇƢŵ 

  ǇƨƸ Ǜ押ƠƯ VALUE ǇƨƸ UNDERLYING MENU

Ǜ選択ƠǇƢŵ 

 Ǜ押ƠƯコンȕǡȸȠƠǇƢŵ 
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ȡȋȥȸ - ȕǡンǯǷȧン 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸICONƸMENUǭȸǛ押ƢƱ変わǓǇƢŵ – Ʀ

Ʒ後Ŵ望ǈƷȕǡンǯǷȧンǛഏƷǭȸư選択ƢǔこƱƕưƖǇ

Ƣŵ: 

     ǇƨƸ  

選択ƠƨȕǡンǯǷȧンǛコンȕǡȸȠƢǔƴƸŴ: 

    Ǜ押ƠǇƢŵ 

こƷ後Ŵ望ǈƷ数値Ǜ: 

     ǇƨƸ ư

選択ƠŴƦƷ数値Ǜ: 

     
Ǜ押ƠƯコンȕǡȸȠƠƯƘƩƞいŵ 

  ǭȣȪȖȬȸǷȧン 

   

  散布幅 

   

  散布量 

   

  ȕǣȸȫȉǤンȕǩȡȸǷȧン 

   

  ǪȸȗンȕǩȸǯȪȸȋンǰ 

   

  枕地起点散布 

% 

22, Kg 0 
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ǭȣȪȖȬȸǷȧン 

ǹȗȬッȀȸƷദ確ƳǭȣȪȖȬȸǷȧンƸŴ必要Ƴ散布量Ǜദ確

ƴ散布ƢǔƨǊƴ重要ưƢŵ 

 

必ƣǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ完了ƞƤƯƔǒŴ該当Ƣǔ肥料Ʒ ࡮

ǿǤȗƴ応ơƯǭȣȪȖȬȸǷȧン量Ǜ設定/調整ƠƯƘƩ

ƞいŵ 

ǭȣȪȖȬȸǷȧン量Ƹ肥料Ʒ種類ŴᲫ回Ʒ散布量Ŵټ候Ʒ

変化Ʒ結果ƳƲƴǑǓ変化ƠǇƢŵ 

散布状態ƕ変化ƠƯいǔ場合ƸŴ必ƣ再ǭȣȪȖȬȸǷȧン

Ǜ行ƬƯƘƩƞいŵ 

țッȑȸƷ内部ƕ油や水ư覆わǕƯいǔ場合ŴțッȑȸƱ肥 ࡮

料Ʒ間Ʒ摩擦ƕ大ƖƘƳǓŴǭȣȪȖȬȸǷȧン量ƴ影響Ơ

ǇƢŵǭȣȪȖȬȸǷȧン量ƕܤ定ƢǔǇư数回ǭȣȪȖȬ

ȸǷȧンǛ行うこƱƕ推奨ƞǕǇƢŵ 

 

ǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ行うƴƸŴǭȣȪȖȬȸǷȧンǭッȈǛ

固定ƠƯӕǓ付けƯǭȣȪȖȬȸǷȧン量Ǜӓ集ƠƯ行いǇƢŵ

ǭȣȪȖȬȸǷȧン量ƕ計測ƞǕŴ設定/調整ƞǕǇƢŵ 

   (ǭȣȪȖȬȸǷȧン量ƸŴǭȣȪȖȬȸǷȧン中ƴ集ǇƬ

ƨ肥料Ʒ量ᲢKgᲣưƢŵ) 

 右回転ȇǣǹǯƷ散布șȸンǛ外ƠǇƢŵ 

 右回転ȇǣǹǯƴǭȣȪȖȬȸǷȧンǭッȈǛӕǓ付けǇƢŵ 

 țッȑȸƷ右側ƴ 200 KgˌɥƷ肥料Ǜ充填ƠǇƢŵ 

 PTOǸȧǤンȈƷ回転数Ǜ 200 rpmƔǒ 250 rpmƴƠ

ǇƢŵ 
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ǭȣȪȖȬȸǷȧ

ンǢǤコンǛ選択

ƠǇƢŵ 

 ENTERǛ押ƠƯ

コンȕǡȸȠƠǇ

Ƣŵ 

   

ǭȣȪȖȬȸǷȧンƷ操作完了: ENTERǛ押

ƠƯコンȕǡȸȠƠǇƢŵ 

o ǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ実行ƠǇƢŵǻッȆ

ǣンǰǷǹȆȠƸ目盛Ǔ 4.5ư開ƖŴᲭᲪ

秒後ƴ自動的ƴ閉ơǇƢŵ 

 

o ǭȣȪȖȬȸǷȧンƕ完了ƢǔƱŴǭȣȪ

ȖȬȸǷȧン値ƕ調整ƞǕǇƢŵ＝ǭȣȪ

ȖȬȸǷȧン量Ǜ [+/-] ǭȸư計測ƠǇ

Ƣŵ 

 

o 調整Ǜ[ENTER]ǭȸưコンȕǡȸȠƠǇ

Ƣŵ 

 

 実ᨥƷǭȣȪȖȬȸǷȧン量ſǛ表示Ơ
ǇƢŵ 

 ž数値ƴ及ぼƠƨ効果ſǛ% ư表示ƠǇ

Ƣŵ 

 

22,5 Kg 0 % 
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ǭȣȪȖȬȸǷȧンǢ

ǤコンǛ選択ƠǇƢŵ 

 ENTERǛ押ƠƯ

コンȕǡȸȠƠǇ

Ƣŵ 

   

ǭȣȪȖȬȸǷȧン量Ǜ調整ƠǇƢŵ: [+ / -]

ư調整ƠǇƢŵ 

 

o ǭȣȪȖȬȸǷȧン量ƷǈǛ調整ƠǇƢŵ–

ǭȣȪȖȬȸǷȧンƷ全過程Ƹ行いǇƤ

ǜŵ 

 

o 設定後ƸŴENTERǭȸǛ押ƠƯコンȕǡ

ȸȠƠǇƢŵ 

 

 ž実ᨥƷǭȣȪȖȬȸǷȧン値ſǛ表示
ƠǇƢŵ 

 ž数値ƴ及ぼƠƨ効果ſǛ表示ƠǇƢŵ 

ǭȣȪȖȬȸǷȧン値ƕ高いƱ散布量ƕ

 ！ƞƘƳǓǇƢݱ

ǭȣȪȖȬȸǷȧン値ƕ˯いƱ散布量ƕ

大ƖƘƳǓǇƢ！ 

 

ƞい球状Ʒݱ UREAŴN34ǇƨƸӷ等Ʒ微細粒Ʒ肥料Ǜ散布Ƣǔ

ƱƖƸ特ƴ注意ƠƯƘƩƞいŵこƷǑうƳ肥料Ǜ散布ƢǔƱƖƸŴ

ǭȣȪȖȬȸǷȧン量Ƹ修ദ/調整ƢǔǑうƴƠƯƘƩƞいŵ 

ǭȣȪȖȬȸǷȧン ICONưȖȉǦƷ搾ǓƔƢƳƲƷݲ量Ʒ微細粒

Ʒ肥料Ǜ散布ƢǔこƱƸ推奨ƞǕǇƤǜŵ 

 

 ǭȣȪȖȬȸǿȸICON Ƹ 5 KgƔǒ 45 KgƷ間Ʒǭȣ

ȪȖȬȸǷȧン値Ʒǈƴ対応ƠǇƢŵ 

 

▼+/- 
22,5 Kg 0 % 
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散布幅 

 

散布幅ǢǤコンǛ選

択ƠǇƢŵ 

  ENTERǭȸư

コンȕǡȸȠƠǇ

Ƣŵ 

   

散布幅Ǜ設定ƠǇƢŵ:  [+ / -]ư変更ƠǇ

Ƣŵ 

 

o 設定後ƸŴENTERǭȸưコンȕǡȸȠƠ

ǇƢŵ 

 

 

 
 

 

散布量 

 

散布量ǢǤコンǛ選

択ƠǇƢŵ 

  ENTERǭȸư

コンȕǡȸȠƠǇ

Ƣŵ 

散布量Ʒ設定: [+ / -]ư変更ƠǇƢŵ 

o 設定後ƸŴENTERǭȸưコンȕǡȸȠƠ

ǇƢŵ 

 

 

 

 

 

 

 

 

24,0 M 

   

  

 

   

  

 

258 Kg/Ha 



 CALIBRATOR ICON 
 

pg. 10 
 

 

 

 

 

ȕǣȸȫȉǤンȕǩȡȸǷȧン 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

HA TOTALǢǤコ

ンǛ選択ƠǇƢŵ 

 ENTERǭȸưコ

ンȕǡȸȠƠǇƢ 

ǨȪǢǤンȕǩȡȸǷȧン: 

 

o [+/-] ǭȸưǨȪǢȊンȐȸǛ選択ƠǇ

Ƣŵ 

  [+/-] ǭȸǛƘǓƔえƠ押ƢこƱưƢǂƯ

ƷǨȪǢƷȇȸǿǛ見ǔこƱƕưƖǇƢŵ 

 ǷンǰȫǨȪǢ : No. 1-99 

 ȈȸǿȫǨȪǢ : No. 0 

 0-ǨȪǢƷ設定 :  [0/ESC] Ǜ  

Ჭ秒間押ƠǇƢŵ 

o ǨȪǢǛ選択ƠŴENTERǭȸưコンȕ

ǡȸȠƠƯƘƩƞいŵ 

   

   

 

258 Kg/Ha 0 % 

Kg/Ha 248 

No.  99 2306 Kg 

Ha 9,3 
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ǪȸȗンȷȕǩȸȷǯȪȸȋンǰ 

 

 

 

Open for 

CleaningǢǤコン

Ǜ選択ƠǇƢŵ  

  ENTERǭȸư

コンȕǡȸȠƠǇ

Ƣŵ 

ǯȪȸȋンǰƷƨǊƴǹȗȬッȀȸǛ開ƖǇ

Ƣŵ: 

o ǹȗȬッȀȸƷǷȣッǿȸǛ最大Ǉư開い

ƯƘƩƞいŵ 

 ᡮ度Ǜ 2,0 Km/時ˌɦƴƠƯƘƩƞ

いŵ 

 消費電力Ǜ読A読ư表示ƠǇƢŵ 

 消費電力ƕ 2 ㌂ǑǓ大ƖƘƳƬƨǒŴ

ǻッȆǣンǰǷǹȆȠǛ清掃ƠƯ注油Ơ

ƯƘƩƞいŵ 

 開Ɩ方Ʒ％Ǜ表示ƠǇƢŵ 

 ᡮ度Ǜ表示ƠǇƢŵ 

 PTO 回転数Ǜ表示ƠǇƢŵ 

o ǯȪȸȋンǰƕ終了ƠƨǒŴ[0/ESC]ǭȸ

Ǜ押ƢƱǷȣッǿȸƕ閉ơǇƢŵ 

 

   

   

0 % 

0,0  Km/h 0 / min. 

0 A  
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枕地起点散布 

 

枕地起点散布ǢǤコ

ンǛ選択ƠǇƢŵ 

 ENTERǭȸưコ

ンȕǡȸȠƠǇ

Ƣŵ 

枕地沿い散布   

ȈȬンȉ枕地起点散布ǷǹȆȠǛ起動ƠǇ

Ƣŵ: 
ȈȬンȉǷȕȈǢǯȁȥǨȸǿȸƱ PTOǻンǵȸƕӕǓ付

けǒǕƯいǔ時Ʒǈ可能ưƢ！ 

 ȈȬンȉǷȕȈǢǯȁȥǨȸǿȸǛǻッȈ

ƠǇƢŵ 

 PTO回転数Ƹ 0 rpmƴƠǇƢŵ 

 PTOǻンǵȸƕദ常ƴ動作Ƣǔ必要ƕ

あǓǇƢŵ 

 枕地起点散布ǢǤコンƕȇǣǹȗȬǤ
ƴ表示ƞǕǇƢŵ 

ȇǣǹȗȬǤƕǤンȕǩǹǯȪȸンƴ

変化ƠŴ%Ȑȸƕ消えǔǇư PTOƸ始

動ƠǇƤǜŵ 

ȈȬンȉǷȕȈƕദƠいȝǸǷȧンƴ

入ǔ前ƴ PTOƕ始動Ơƨ場合ƸŴǹȗ

ȬッȀȸƷȈȩンǹȟッǷȧンƕ破損

Ƣǔ恐ǕƕあǓǇƢŵ 

 通常散布ƴ移ǔƱŴこƷ操作ƕ繰Ǔ返

えƞǕǇƢŵ 

 

 

 

 

ȈȬンȉǷǹȆȠƱ組ǈ合わƤǔƴƸŴ 

ȈȩンǹȟッǷȧンƷ回転方向Ǜ変えǔ時ƴ 

必ƣ PTOǛЏƬƯƘƩƞい！ 

   

   

 

0 % 

0,0  Km/h 0 / min. 

258 Kg/Ha 
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枕地起点散布   

ǪȗǷȧン装備品   

右側Ǜ閉ơƯ枕地起点散布Ǜ行ƬƯいǔ間

ƸŴ散布ǨȪǢƱ散布量Ƹ 1/2ƴƳǓǇƢŵ

面積(ha)Ʊ散布量ǛദƠƘႇ録ƢǔƨǊƴŴ

散布幅Ƹ作業幅Ʒ 1/2ƴ設定ƠƯƘƩƞいŵ 

 

o [-] ǭȸư数値Ǜ 1/2ƴƠƯƘƩƞいŵ 

 散布幅Ƹ自動的ƴ 1/2ƴƳǓǇƢŵ 

 

o ENTERǭȸưコンȕǡȸȠƠƯƘƩƞ

いŵ 

 1/2ƴƳƬƨ散布幅ƕȇǣǹȗȬǤƴ

表示ƞǕǇƢŵ 

 

 

o 全域散布ƴЏǓ替えǔƱŴこƷȗȭǻǹǛ

繰Ǔ返ƠǇƢŵ 

 あǒƔơǊ設定ƞǕƯいƨ散布幅ƴ自
動的ƴ設定ƞǕǇƢŵ   

 

 

12,0 M

12,0 M 

0,0  Km/h 
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 機能 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸICON 

 

 ǹȗȬッȀȸƕ地面ᡮ度ƴ 100%対応ƠǇƢŵ 

 ǹȗȬッȀȸƷǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ簡単ƴŴദ確ƴ行いŴ
ƦǕƴǑǓ実ᨥƷ肥料ƷǿǤȗƴ応ơƯ自動的ƴ調整ưƖ

ǔǑうƴƠǇƢŵ 

 肥料Ʒ散布量ƕ変更ưƖǔǑうƴƳǓǇƢŵ 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸICONƴƸŴ主ƳǿǹǯƕᲬ個あǓǇƢŵ: 

1. ᡮ度Ʊ散布幅ƴ対応ƠƯǹȗȬッȀȸƷ散布口ǛС御Ƣǔこ

Ʊŵ 

2. ǹȗȬッȀȸƷ機能Ǜ監視ƠŴ警告ǛႆƠŴ知ǒƤǔこƱŵ 
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コンȈȭȸȫƱǢȩȸȠ 

 

 ǹȗȬッȀȸƕǹǿȸȈƠǇ

Ơƨŵ 

o 散布口ƕ開ƖǇƢŵ 

 

ǢǤコンǛ常ƴ表

示 

ǷǰȊȫǛႆ生 

読ȓȸȗ音読1回 

 

 ȈȬンȉ枕地散布使用ŵ枕地

沿い散布 

o 枕地散布,枕地沿い散布 

 

ǢǤコンǛ常ƴ表

示 

ȇǣǹȗȬǤǷǰ

Ȋȫ 

žȓȸȗ音ſᲫ回 

 
 

 ᡮ度ƕ遅ƢƗǔŴǇƨƸ早Ƣ

Ɨǔ 

o ǹǱȸȫ< 2,0 Ʊ >9,0 

 

点滅 

ȇǣǹȗȬǤǷǰ

Ȋȫ 

žȓȸȗ音ſ3回 

Km/h 

 PTOƕ動作ƠƳい  

o 散布ƕ開始ƠǇƠƨŵ

Spreading started 

 

点滅 

ȇǣǹȗȬǤǷǰ

Ȋȫ 

žȓȸȗ音ſ3回 

/ min. 

 % ȇǣȕǡȬンǷǨȸǷȧ

ン作動 

o ȇǣȕǡȬンǷǨȸǷȧン

Ƹ 0%Ɣǒ逸脱ƠǇƢŵ 

点滅 

ȇǣǹȗȬǤǷǰ

Ȋȫ 

 

XX % 
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 実ᨥ的Ƴ使用方法 

 

動作中ƸŴǹȗȬッȀȸƸӕ扱ᛟ明書ƴ従いŴ実ᨥƷ肥料ƷǿǤȗ

ƴ対応Ơƨ散布ȁȣȸȈƴ基ƮいƯ扱ƬƯƘƩƞいŵ 

ӕ扱ᛟ明書ƴ従うこƱƸǋƪǖǜ重要ưƢƕŴˌɦƷǑうƳ

様々Ƴ設定Ƹ特ƴ重要ưƢŵ 

o 散布șǤンƷ選択 

o 散布șǤンƷ設定 

o 傾斜角度Ʒ設定 

 

ˌɦƷƞǇƟǇƳǭȣȪȖȬȸǿȸICONƷ設定Ʊ数値ǛŴ散

布前ƴ点検ƢǔこƱƸ重要ưƢŵ: 

o ǭȣȪȖȬȸǷȧン量 

o 散布幅 

o 散布量 

o  

一般的ƳǭȣȪȖȬȸǷȧン量 (Kg): 

ǬǤȉ  ȎȸȈ  

FERTILISER TYPE Value FERTILISER TYPE Value 

 NPK, 粒状 25 Kg  Kg 

 NPK, ݱ球状 25 Kg  Kg 

 ǫȫǷǦȠŴǢンȢ

ȋǢŴ窒素 

25 Kg  Kg 

 PK 23 Kg  Kg 

炭酸ǫȪǦȠ 20 Kg  Kg 

 N34 35 Kg  Kg 

 

最初ƴȜǰȜȸȫ社țȸȠȚȸǸWWW.BOGBALLE.COMư実

ᨥƷ肥料ǿǤȗƴ対ƢǔǭȣȪȖȬȸǷȧン量ǛȁǧッǯƢǔこƱ

Ǜ推奨ƠǇƢŵž散布ȁȣȸȈſƷ᪮Ǜ参照ƠƯƘƩƞいŵ 

http://www.bogballe.com/
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搾ǓƔƢƳƲŴ粒Ʒ細Ɣい肥料Ǜ散布Ƣǔ場合ƸŴ使用Ƣǔ肥

料用Ʒ散布ȁȣȸȈƴ表示ƞǕƯいǔ数値Ǉư目盛ǓǛ細ƔƘ

設定ƢǔこƱǛ推奨ƠǇƢŵこƷǑうƳ場合ƴƸŴǭȣȪȖȬ

ȸǿȸICONƴƸžERROR 10ſƱ表示ƞǕǇƢƕŴこƷ警告

Ƹ無視ƠƯƔǇいǇƤǜŵ 

 

ഏƷ点ƴ注意ƠƯƘƩƞいŵ: 

o ǹȗȬッȀȸƷ散布口Ʒ中ƴ異物ƕƳいこƱŵ 

o ǢǸȣǹȈȡンȈǷǹȆȠƴ十Ў注油ƞǕƯƓǓŴ目盛ǓᲪ

ư閉ơƯいǔこƱŵ 

o ǭȣȪȖȬȸǷȧンǭッȈƕŴ肥料Ʒ流ǕǛȖȭッǯƠƳい

ưദƠƘӕǓ付けǒǕƯいǔこƱŵ 

o 手動ƷǭȣȪȖȬȸǷȧンƷ後ưŴ1ƭƷ散布口ƕ閉ơƳい

こƱŵ 

o ǭȣȪȖȬȸǷȧン量ƕž一般的Ƴ数値ſƴ対応ƠƯいǔこ

Ʊŵ 

o ǭȣȪȖȬȸǿȸƕദƠƘܤ定Ơƨᡮ度Ǜ保ƬƯいǔこƱŵ 
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ȡǤンȆȊンǹ 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸICONƸ乾いƨ場所ƴ保管ƠŴ水ư直接清掃ƠƳ

いưƘƩƞいŵ 

 ǭȣȪȖȬȸǿȸƷ装置Ƹ水ưƵǒƠƨ布ư拭ƬƯƘƩƞいŵ 

 清掃中ƸŴˌɦƸ直接洗わƳいưƘƩƞいŵ 

o ȗȩǰ 

o ǢǸȣǹȆǣンǰǷǹȆȠǢǯȁȥǨȸǿȸ 

o ȈȬンȉǢǯȁȥǨȸǿȸ 

保証Ʒ義務ƴƸŴ水ƴǑǔ破損Ƹ含ǇǕǇƤǜŵ 

 

 高ן洗浄機ư洗浄Ƣǔ前ƴŴƢǂƯƷ電気部品ƴǫȐȸǛƔ
けƯƘƩƞいŵ電気部品ƸŴ石けǜ水Ʊ柔ǒƔいȖȩǷư注

意深Ƙ洗ƬƯƘƩƞいŵ 

 ƢǂƯƷ可動部品Ƹ清掃Ʒ後ƴŴƖǕいƳǪǤȫư薄い被膜
Ǜ作ƬƯǰȪȸǹ注油ƠƯƘƩƞいŵ(油ןǪǤȫŴǷȪコン

ǪǤȫŴǇƨƸǹȗȬッȀȸƴӷ఻Ʒ保護ǹȗȬȸƳƲŵ) 

 接ዓȗȩǰƸŴӷ఻Ʒ保護ǹȗȬȸǛǪǹȗȩǰƱȡǹȗȩ
ǰƴ散布ƢǔƱŴ腐食Ʊ湿気ƔǒܣǒǕǇƢŵ保護Ƣǔ箇所

Ƹ使用前ƴ乾燥ƞƤƯƘƩƞいŵ (通常ƷǪǤȫやǰȪȸǹƸ

決ƠƯ使用ƠƳいưƘƩƞいŵ) 

 電流ƕ入ƬƯいǔ時ƴŴǭȣȪȖȬȸǿȸUNIQƷȗȩǰǛ

入ǕƨǓ外ƠƨǓƠƳいưƘƩƞいŵ 

 ᡮ度記録用ƷǤンȑȫǹǻンǵȸǛ使用ƠƯいǔ場合ƸŴǷ
ǹȆȠƴ泥ƳƲƕ入ǒƳいǑうƴƠƯƘƩƞいŵ 

o ǹȗȬッȀȸƷ可動部Ўƕ動ƖやƢいƔƲうƔǛ確認Ơ

ƯƘƩƞいŵƠƨƕƬƯŴǹȗȬッȀȸƷ使用時Ƹ毎日

注油ƠƯƘƩƞいŵ 

o 稼動部品ƷƢǂƯƴ注油ƠƯƔǒǹȗȬッȀȸǛ格納Ơ

ƯƘƩƞいŵ 
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 全ƴ関ƠƯܤ

 

 ǭȣȪȖȬȸǿȸICONƕǪンƷƱƖƸŴțッȑȸƴ手/物

Ǜ入ǕƳいǑうƴƠƯƘƩƞいŵ特ƴǹȗȬッȀȸƷ排出口

ƴƸ気Ǜ付けƯƘƩƞいŵ 

 

 ǢǸȣǹȆǣンǰȏンȉȫやƦƷ˂Ʒ稼動部品Ǜ手/物ưഥ

ǊƳいǑうƴƠƯƘƩƞいŵ 

 

 

 

 

ӕ付けȷ設置方法 

 

ǹȗȬッȀȸƱǭȣȪȖȬȸǿȸICON Ǜ操作Ƣǔ前ƴŴˌɦƷ方

法ư装置ǛӕǓ付けƯƘƩƞいŵ 

 

装置ǛദƠƘӕǓ付けǔこƱƸ非常ƴ重要ưƢŵദƠƘӕǓ付けƳ

いƱŴ散布ȬȸȈƕɧദ確ƴƳǓǇƢŵ 

 

装置ǛദƠƘӕǓ付けƯƔǒŴǭȣȪȖȬȸǿȸICON Ǜȗȭǰȩ

ȠƠƯƘƩƞいŵǻッȈǢッȗƷ章Ǜ参照ƠƯƘƩƞいŵ 

 
装置ƴƸӕǓ付け具ƕ供給ƞǕƯいǇƢŵȈȩǯǿȸƴǑǓӕǓ付け方法ƕ

異ƳǔƨǊŴӕǓ付け具Ǜ調整ƠƨǓŴˊわǓƷӕǓ付け具Ǜ装着Ƣǔ必要

ƕあǔ場合ǋあǓǇƢŵ 

 



 CALIBRATOR ICON 
 

pg. 20 
 

 

装置Ʒ構成部品  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ȝǸ

Ƿȧ

ン 

部品 

ᆺ  電源±12V ȒȥȸǺțȫȀȸǛ含ǉ- 8 ㌂Ȓ

ȥȸǺ 

ᆻ  ǤンȑȫǹǻンǵȸŴᡮ度記録用ưǸȣッǯ

ȗȩǰ (ǹȆȬǪ)Ǜ含ǉŵ. 

ᆼ  22pole- AMP-ȡȸȫ付ƖǹȗȬッȀȸ用ǭ

ȣȪȖȬȸǿȸǱȸȖȫ– 

ᆽ  ǭȣȪȖȬȸǿȸICONコンȔȥȸǿȸ 

ᆾ 22 ȝȸȫ – AMP –ȡǹȗȩǰ付ƖǢǸȣǹ

ȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸ 

ᆿ  PTO-ǻンǵȸŴȈȬンȉǢǯȁȥǨȸǿȸ

用コȍǯǷȧンȜッǯǹ 

ᆽ 

 

 

ᆺ 

ᆼ 

ᆻ 

ᆾ 

ᆿ 

  

CALIBRATOR ICON

+

-

15%345
12,3 Km/h

No. 37 3.874 Kg

325 Kg/Ha 28,3 Ha

Kg/Ha

540 /min.

24,0 M

MENU ICON FUNCTION

Calibration

Spread Width

Quantity

Field Information

Open for Cleaning

Headland Spreading
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ȈȩǯǿȸǁƷ組ǈ付け  

 

 ǭȣȪȖȬȸǿȸICON –コンȔȥȸǿȸ 

 

コンȔȥȸǿȸƸŴˌɦƷこƱǛ念頭ƴȈȩǯǿȸǭȣȓン

Ʒ便利Ƴ場所ƴŴ供給ƞǕƨӕǓ付け具ư固定ƠƯƘƩƞ

いŵ: 

o 装置Ǜ簡単ƴ操作ưƖǔǑうŴ最適ƴǢǯǻǹưƖǔ

こƱŵ 

o ȇǣǹȗȬǤƴ入ǔٽ陽光線Ǜ最ݱ限ƴ抑えŴ便利Ƴ

場所ƴӕǓ付けǔこƱŵ 

o コンȔȥȸǿȸƕ濡ǕƳいこƱŵ 

o コンȔȥȸǿȸƕŴ運転中ǇƨƸǢǤȉȪンǰ中ƴ振

動ƠƳいǑう固定ƞǕǔこƱŵ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ᆺ 電源 12V 

ᆻ 速度記録 

ᆼ ኖプレッダー用プラኍ 
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ǭȣȪȖȬȸǿȸICON ƴƸ様々ƳǱȸȖȫやȗȩǰƕ供給ƞǕƯ

いǇƢŵ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ᆺ 電源 ± 12 V 

ᆼ ワイ዁、ኖプレッダー用プラኍ含む 

ISO: AMP 4-ポ࡞࡯コࡒュ࡯ࠤ࠾ションࠣ࡜ࡊ 

RS 232: シࠣ࡜ࡊ࡞ࠕ࡝コネࠢション 

ᆻ ንዀッኌプラኍ: 速度記録 
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電源 
o 赤 (+) 12V ƴӕǓ付けǇƢŵ8 Amp.Ȓȥȸ

Ǻƕ付いƯいǇƢŵ 

o 黒    (-) ǢȸǹコȍǯǷȧンƴӕǓ付けǇƢŵ 

 

ǱȸȖȫƸ絶対ƴ逆ƴƠƳいưƘƩƞいŵ 

 

12V 電源ƱǢȸǹコȍǯǷȧンƸŴȈȩǯǿȸƷȐ

ッȆȪȸƴ直接ӕǓ付けǇƢŵ装置Ʒ˂ƴƸ電力Ǜ消

費Ƣǔ部品Ǜ使用ƠƳいǑうƴƠŴ電源Ƹܤ定ƢǔǑ

うƴƠƯƘƩƞいŵ電ןƕɦƕǔƱŴǢǸȣǹȆǣン

ǰǢǯȁȥǨȸǿȸƷǭȣȪȖȬȸǷȧンƕưƖƳƘ

ƳǓǇƢŵ 

 

 電源ǱȸȖȫǛ長ƘƢǔ場合ƸŴ供給ƞǕƯいǔǱȸ
ȖȫƱ拡張用ƷǱȸȖȫƸŴ最ݱ面積/直径ƕӷơǱ

ȸȖȫƴƠƯƘƩƞいŵ 

 

 ˂ƷǱȸȖȫǛƢǂƯ接ዓƠŴ設置ƠƯƔǒ電源Ǳȸ
ȖȫǛ接ዓƠƯƘƩƞいŵ 

 

 最ݱ電ן 16㌂ƴ耐えうǔǑうƴƠƯƘƩƞいŵ 
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ǹȔȸȉȬコȸȇǣンǰ 
 ǹȔȸȉȬコȸȇǣンǰƸŴᲬȝȸȫǇƨƸᲭȝȸ
ȫǸȣッǯȗȩǰƱˌɦƷ使用ƷǹȔȸȉȬコȸȀ

ȸƴ接ዓƞǕǇƢŵ: 

 
 ǿǤȗ 

 

 型式 /標準 

 

 最大周波数[Hz]  V HI 

 [V] 

 V LOW 

 [V] 

 ǻンǵȸȟッǷンǰ 

 

 ǻンǵȸǷȧȸ

ȈǵȸǭッȈ 

 Ǥンȑȫǹ

ǻンǵȸ 

Namur, 
Induktiv 

20K 6,3 5,5 >8,05 <3,0 

 ȬȸȀȸ ISO 11786 20K 6,5 5,5 - - 

 Ȉȩǯǿȸ

Ȝȸȉ 

CMOS 
<18V 

20K 6,5 5,5 - - 

 

信号ƴƸ様々ƳǿǤȗƕあǓǇƢŵǿǤȗǛ選択Ơƨ後ưŴᲢȈ

ȩǯǿȸȜȸȉǛ選択ƳƲᲣ信号ƕƳい場合ƸŴ装置ƕദƠƘ動

作ƢǔǇưŴ˂ƷǿǤȗᲢȬȸȀȸǇƨƸǤンȑȫǹǻンǵȸƳ

ƲᲣǛ選択ƠƯƘƩƞいŵ 

 

  ǹȔȸȉȬコȸȇǣンǰǛŴȈȩǯǿȸƷțǤȸȫǇƨƸ PTO

ƴӕǓ付けƨȜǰȜȸȫǤンȑȫǹǻンǵȸư測定ƢǔƱƖƸŴ

ǤンȑȫǹǻンǵȸǛ選択ƠǇƢŵ 

 

  ȬȸȀȸǛǹȔȸȉǤンȑȫǹ装置ƱƠƯ使用ƢǔƱƖƸŴȬȸ

ȀȸǛ選択ƠǇƢŵ丈Ʒ長い牧草ưƸŴᡮ度ƕ変わǔこƱƴ注意

ƠƯƘƩƞいŵ 

 

   内部ƷǷǰȊȫᲢȈȩンǹȟッǷȧンƔǒƷǷǰȊȫƳƲᲣƴ

接ዓƞǕƯいǔ時ƸŴȈȩǯǿȸȜȸȉǛ選択ƠǇƢŵ 
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Km/h例ƨƱえƹŴǹȔȸȉǷǰȊȫƴɧ具合ƕあǔ場合ƳƲƸŴ 

固定Ʒᡮ度Ǜ使用ƠǇƢŵ実ᨥƷ前進ᡮ度Ʊ選択Ơƨᡮ度Ƹӷ一

ƴƠƯƘƩƞいŵ 

 

Ǹȣッǯȗȩǰ 

 

 

 

 

 
   図ƷǸȣッǯȗȩǰƸŴᲭȝȸȫǹȆȬǪȗȩǰưƢŵ 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸICONƸŴȑȫǹƷ数Ʊ距離ư調整ƞǕǇƢŵ 

 

 現נƷᲫȡȸȈȫあƨǓǤンȑȫǹ数ƸŴ一定Ʒദ確Ƴ距離
Ǜ走行ƠŴƦƷ距離あƨǓƷȑȫǹ数ǛǫǦンȈƢǔこƱư

得ǒǕǇƢŵƦǕƔǒ 1mあƨǓƷȑȫǹ数Ǜ計算ƠƯƘƩ

ƞいŵ100mˌɥƷ距離ưȑȫǹǛǫǦンȈƢǔこƱǛ推

奨ƠǇƢŵ 

 

 ˌɦƷ各々Ǜ選択ƢǔƱŴȇǣǹȗȬǤƴƸžǤンȑȫǹǫ
Ǧンǿȸſƕ表示ƞǕǇƢŵ  Ǥンȑȫǹǻンǵȸ,  Ȭȸ

ȀȸŴǇƨƸ  ȈȩǯǿȸȜȸȉ  

 ǫǦンȈƢǔ前ƴŴ必ƣǤンȑȫǹǫǦンǿȸǛ 0ƴǻッȈ

ƠƯƘƩƞいŵ 

 ǤンȑȫǹǫǦンǿȸƸ[0/ESC] Ǜ 3 秒

間押ƢƱ 0ƴǻッȈƞǕǇƢŵ  

 

 ス࡯ࠕ (-)

シࠣ࡞࠽ 

(外部のスタ࠻࡯/ ス࠻

ッࡊ) 
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ᆺ 1-3 mm 

ᆼ 

ᆻ Min. 3 
 

 

ǤンȑȫǹǻンǵȸƷӕǓ付け方 

 

o Ǥンȑȫǹǻンǵȸ 

 ǤンȑȫǹǻンǵȸƸŴțǤȸȫȏȖƔ PTO

ǸȧǤンȈɥưᡮ度Ǜ直接記録ƢǔƨǊƴӕǓ

付けǒǕƯいǇƢŵ 
ǤンȑȫǹǻンǵȸƴƸ誘ݰ性ƕあǔƨǊŴ磁鉄Ʒǈ

ǛᛠǈӕǓǇƢŵ 

 

țǤȸȫȏȖƷӕǓ付け方 

 後輪駆動Ʒ場合ƸŴǻンǵȸǛ前輪ƴӕǓ付け
ƯƘƩƞいŵ 

 四輪駆動Ʒ場合ƸŴǻンǵȸǛ後輪ƴӕǓ付け
ƯƘƩƞいŵ  
ȏȖƷȜȫȈȘッȉᲢ通常 8 個Უư記録ƕ行わǕǔǑうŴ

ǻンǵȸǛӕǓ付けƯƘƩƞいŵ  

 

 ǻンǵȸƔǒȏȖȜȫȈǁƷ間隔
 1 ―3 mm 

間隔ƕ大ƖƘƳǔƱŴ記録/ᡮ度ƕɧܤ定ƴ

ƳǓǇƢŵ 

 ȏȖƱȜȫȈȘッȉƷ間隔  3 mmˌɥ 

間隔ƕݱƞƘƳǔƱŴ記録/ᡮ度ƕɧܤ定ƴ

ƳǓǇƢŵ 

 ǻンǵȸƸȏȖȜȫȈƷ中心ƷӒ対側ƴӕ

Ǔ付けǇƢŵ  
ǻンǵȸƸ振動や共鳴ƕƳい場所ƴӕǓ付けƯƘƩƞいŵƦうưƳい

ƱŴᡮ度Ʒ記録ƕɧܤ定ƴƳǓǇƢŵǤンȑȫǹƷ部品ᲢȏȖȜȫȈ

ƳƲᲣӷ士Ʒ間隔Ƹ等ƠƘƠƯƘƩƞいŵ 
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-PTOǸȧǤンȈƷӕǓ付け方 

 

ȈȩǯǿȸƴǑƬƯƸŴȈȩǯǿȸƷ PTOɥưᡮ度Ǜ記録Ƣ

ǔ必要ƕあǓǇƢŵ 

ƦƷǑうƳ場合ƸŴǤンȑȫǹǯȪッȗǛ使用ƠŴƷǓư固

定ƠƯƘƩƞいŵ乾燥Ƣǔ間ƸŴȗȩǹȁッǯƷǱȸȖȫȆ

ǣǢんǛ使用ƠƯƘƩƞいŵ 

 

 

 ǻンǵȸƱǤンȑȫǹǯȪッȗƷ間隔         

 1 ―2 mm 

間隔ƕ大Ɩい場合ƸŴᡮ度Ʒ記録ƕɧܤ定ƴ 

ƳǓǇƢŵ 

 ǢǯǻȫƸ回転中Ŵ均等ƴ回ǔǑうƴƠƯ 

ƘƩƞいŵ 
 ƦうưƳいƱᡮ度Ʒ記録ƕɧܤ定ƴƳǓǇƢŵ 

 

 

ȈȩǯǿȸƷȬȸȀȸƱȜȸȉ 

 

新型ƷȈȩǯǿȸƷ大多数ƸŴᡮ度信号Ǜ送信ƢǔこƱƕư

ƖŴこǕƸ直接ǭȣȪȖȬȸǿȸICON ƴ接ዓƢǔこƱƕư

ƖǇƢŵ 
ᡮ度信号ƸŴ記載ƞǕƯいǔˁ様ƴ合ƬƯいǔ必要ƕあǓǇƢŵ 

ǱȸȖȫƱǸȣッǯȗȩǰƸǪȗǷȧン装備品 (ISO 11786, 7 Ȕン)

ƱƠƯ供給可能ưƢŵ 

 

 

 

 

 

 

ᆺ 1-2 mm 

 

ᆻ 
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&  

 

ᡮ度-入力 

 

Speed InputǛ選択ƠǇƢ 

          ENTERưコンȕǡȸȠƠǇƢ 

 

信号Ʒ種類Ǜ選択ƠǇƢŵ 

  [+ / -]ư調整ƠǇƢŵ 

 

      Ǥンȑȫǹǻンǵȸ 

      ȬȸȀȸ 

      ȈȩǯǿȸȜȸȉ 

 

Km/h 固定Ʒᡮ度– ᡮ度Ʒ数値ƕ点滅ƠǇ

Ƣŵ 

〇 希望Ʒ信号Ʒ種類Ǜ選択Ơƨ後ƸŴ 

ENTERưコンȕǡȸȠƠǇƢŵ   

 

こǕưˌɦƕ可能ƴƳǓǇƢŵ: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

〇ǤンȑȫǹǛ設定ƠƨƷƪƴŴENTERưコンȕǡȸȠƠƯƘƩ

ƞいŵ 

 運転中ƷǤンȑȫǹƷǫǦンȈ 

  [0/ESC] Ǜ 3秒間押ƢこƱư 0ƴǻッȈ

ƞǕǇƢŵ 

ǇƨƸ 

 Ǥンȑȫǹ/㍍Ǜ直接設定ƢǔこƱ 

[+ / -]ư調整ƠƯƘƩƞいŵ 

ǇƨƸ 

 固定Ʒᡮ度Ʒ設定 

 [+ / -]ư調整ƠƯƘƩƞいŵ 

 

2,67 /M 

    

0  

 

2,67 /M 

   

2,67 
/M 

Pulse counter /0-999 

0 /  

0 / 
Pulse counter x 1000 

Pulse / Metre 

  

2,67 /M 

0 /  
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ǹȗȬッȀȸǁƷӕǓ付け方  

 

 コンȈȭȸȫǷǹȆȠ-ǢǯȁȥǨȸǿȸ 

 

コンȈȭȸȫǷǹȆȠǛദƠƘӕǓ付けŴ設定ƢǔこƱƸŴ

ദƠい散布率Ǜ得ǔƨǊƴ必᪰ưƢŵ 

ˌɦƴ留意ƠƯƘƩƞいŵ: 

 

ᆺ ǹǱȸȫƸ 0ƴǻッȈƠƯƘƩƞいŵ 

ᆻ ǷȣッǿȸƸ閉ơƯƘƩƞいŵ(0,5 mm Ǫȸȗン). 

ᆼ ȭッȉコȍǯǷȧンƸദƠいˮ置ƴӕǓ付けǇƢŵ 

ǹȗȬッȀȸƷȢȇȫƴ従ƬƯƘƩƞいŵ(図 M-ȩǤンȝǸ

Ƿȧン 読ȎȸȞȫ読) 

ᆽ コȍǯǷȧンȜッǯǹƸദƠいˮ置ƴӕǓ付けƯƘƩƞいŵ 

コȍǯǷȧンȜッǯǹƸŴ供給ƞǕƯいǔžȗȩǹȁッǯǫȐȸſᲢ表

示ƞǕƯいǇƤǜŵᲣư覆ƬƯƘƩƞいŵ 
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ǹȗȬッȀȸȢȇȫ: M-ȩǤン 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ǢǯȁȥǨȸǿȸƴɧ必要Ƴ影響Ǜ及ぼƢƔǋƠǕƳいƷưŴǷȣッǿȸƸ完全ƴƸ閉ơƳ

いưƘƩƞいŵ 

 

ᆺ 

ᆼ 

 

ᆽ 

ǷȣッǿȸƕǹǱȸȫ 0ư閉ơǇƠƨŵ  
(0,5 mm Ǫȸȗン). 

 

距離ƸǹȗȬッȀȸɥƷǹǱȸȫƱコンȈȭȸȫǷǹȆ

ȠƷ間ƷȭッȉコȍǯǷȧンư調整ƢǔこƱƕưƖǇ

Ƣŵ 

 

ᆻ 
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図ƷǹȗȬッȀȸȢȇȫ: L-ȩǤン 

 

装置ƷǢǻンȖȫȜッǯǹƸŴȕȬȸ

ȠƷŴțッȑȸƷɦƴあǔӕǓ付け穴

ƴӕǓ付けǇƢŵ 
ǢǻンȖȫȜッǯǹƸŴ供給Ʒžȗȩǹȁッ

ǯǫȐȸſᲢ図ưƸ非表示Უư保護ƠƯƘƩ

ƞいŵ  

 

ǢǯȁȥǨȸǿȸɦ側Ʒ

固定具ƸŴӕǓ付けȜȫȈ 2

個Ǜ固定ƠƳいưŴȕȬȸȠ

Ʒ固定具ƴӕǓ付けǇƢŵ 

 

 ǢǯȁȥǨȸǿȸƸŴǹ

ǱȸȫȝǤンǿȸƷ軸ƴӕǓ

付けŴ割Ȕンư固定ƠǇƢŵ 

 

 

 

ǹǱȸȫȝǤンǿȸƸ目盛 0ƴǻッȈƠŴǹǱȸȫǹȈッ

ȗƸ目盛 0ƴ固定ƠǇƢŵ  

 

 

ǢǯȁȥǨȸǿȸɦƷ固定具   

ƕ固定ƞǕŴǹǱȸȫȝǤンǿ

ȸƸ目盛 0ǛƞƠǇƢŵ 

  

 

 

 

1

2

3

4

5

6
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ǹǱȸȫǹȈッȗǛ目盛 9

ƴ固定ƠǇƢŵ 

 

 

 

 

 

 

 コンȈȭȸȫǷǹȆȠ/ǢǯȁȥǨȸǿȸƷǭȣȪȖȬ

ȸǷȧンƕ実行ƞǕǇƢŵ(ǢǯȁȥǨȸǿȸ－ǭȣȪȖȬȸǷ

ȧン) 

1

2

3

4

5

6

7

8
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&  

 

ǢǯȁȥǨȸǿȸ-ǭȣȪȖȬȸǷȧン 

 

ദ確Ƴ散布ȬȸȈǛ得ǔƨǊƴŴ必ƣǭȣȪȖȬȸǿȸ

ICONǛ実ᨥƴ使用ƠƯŴǷǹȆȠƷǢǯȁȥǨȸǿȸ(Ǩ

ȬǯȈȪッǯȷǹȔンȉȫȢȸǿȸ)ǛǭȣȪȖȬȸȈƠƯ

ƘƩƞいŵ  

ǭȣȪȖȬȸǷȧンƕദƠƘ実行ƞǕƳいƱŴ散布量ǋɧദ

確ƴƳǓǇƢŵ 

 

 ǭȣȪȖȬȸǷȧンưƸŴ設定ǷǹȆȠƕ自動的ƴ 2

回開閉ƠǇƢŵ 

 Ტ工場Ɣǒ配送ƞǕƨ状態ưᲣǢǯȁȥǨȸǿȸƷȔ

ǹȈンȭッȉɥưŴǹǱȸȫȝǤンǿȸƕ完全ƴ目盛

ᲪǛ指ƠƯいǔこƱƕ重要ưƢŵǢǯȁȥǨȸǿȸƷ

固定具ư調整ƠƯƘƩƞいŵ 

 ǭȣȪȖȬȸǷȧンƷ前ƴŴǹǱȸȫǹȈッȗǛ目盛

9.0ƴǻッȈƠƯ固定ƠƯƘƩƞいŵ 

 接ዓƠƨ部品ƸƢǂƯ動作ƠŴ腐食ƠƯいƳいこƱǛ

確認ƠƯƘƩƞいŵ 
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ǭȣȪȖȬȸǷȧン

ICONǛ選択 

  ENTERưコンȕǡȸ

ȠƠǇƢ 

   

ȇǣǹȗȬǤƴƸഏƷ状態ƕ表示ƞǕǇƢŵ: 

No.  32 :ǢǯȁȥǨȸǿȸƷǿǤȗ読LA 32読 

A  :ǭȣȪȖȬȸǷȧン中Ʒ消費電力(Amp.) 

V  : ȐッȆȪȸ電ן(ȜȫȈ) 

0  : ǢǯȁȥǨȸǿȸƷȝǸǷȧン(目盛) 

 

o ǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ ENTERưコンȕǡȸȠƠǇƢŵ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ǭȣȪȖȬȸǷȧン中ƸŴ最大電流Ƹ ࡮ 3 ㌂ˌɦƴƠƯƘƩƞいŵ

ƠƔƠŴ目盛 0 Ʊ 9ưƸŴ最大電流Ƹ 9㌂ƴƳǓǇƢŵ電流

ƕ最大値ǑǓ大ƖƘƳƬƨ場合ƸŴ設定ǷǹȆȠǛƖǕいƴƠ

Ư注油ƠƯƘƩƞいŵ 

  ࡮

ȷǭȣȪȖȬȸǷȧンƸŴ目盛 4.5ƴǹǱȸȫȝǤンǿȸǛഥ

ǊŴžȞȋȥǢȫǭȣȪȖȬȸǷȧンſǛ実行ƠƯȁǧッǯƠ

ǇƢŵ  

0,0 V

    

0,0  

No.  32 

A 

0 
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 &  
 

ȇȸǿ- 転送 

ǭȣȪȖȬȸǿȸICONƸŴǷȪǢȫ RS232Ŵ9Ȕンȝȸ

ȈưǹǿンȀȸȉ PC/PDA端末Ʊ様々ƳǢȗȪǱȸǷȧン

Ǜ使用ƠƯŴ通信ƢǔこƱƕưƖǇƢŵ  

 

 ȑソコンƱ接ዓƠƯ使用ƢǔƴƸŴǭȣȪȖȬȸǿȸ
ICONƱ標準Ʒ PCƱƷ間ưǭȣȪȖȬȸǿȸICON用Ʒソ

ȕȈǦǧǢǢッȗȇȸȈƳƲǛŴȇȸǿ転送ǛƢǔこƱƕư

ƖǇƢŵ 

 ȇȸǿん転送ƕ動作ƢǔƱŴǭȣȪȖȬȸǿȸICONƷȇ

ǣǹȗȬǤƕ消えŴȇȸǿǢǤコンƕ点滅ƠǇƢŵȇȸǿ転

送Ʒ間ƸŴ%-Ȑȸƕ動作ƠǇƢŵ 

 ǭȣȪȖȬȸǿȸICONƷǹǤッȁǛЏǓŴONǭȸǛ 5

秒間押ƠዓけǔƱŴȖȸȈȭȸȀȸǋ動作ưƖǔǑうƴƳǓ

ǇƢŵ 

 ӷ様ƴȇȸǿ-転送ƸŴǭȣȪȖȬȸǿȸICONƔǒ PCǁ

ƱȇȸǿǛ転送ƢǔƨǊƴǋ使用ưƖǇƢŵȗȭǰȩȠ 

説WinCal読Ǜ PCƴǤンǹȈȸȫƠƯƘƩƞいŵWinCalư

ƸŴˌɦƷこƱƕưƖǇƢŵ 

 いǖいǖƳȕǣȸȫȉƔǒȇȸǿǛ印ТƢǔ 

 

ȑȫǹ入力Ʒ方法 

 

ȑȫǹƷ設定Ƹ最大 999ȑȫǹ/mǇưɥƕǓǇƢŵȑȫ

ǹǫǦンǿȸƸ 9999ȑȫǹǇưɥƕǓǇƢŵȑȫǹǫǦ

ンǿȸƷ表示Ƹ 3桁ǇưƠƔ表示ƞǕǇƤǜŵ999ƴ達Ƣ

ǔƱŴ999Ʒɥƴž1ſƕ設定ƞǕǇƢŵƦǕƸ 1(000)Ǜ

意味ƠǇƢŵǋう一度 999ƴ達ƢǔƱ表示Ƹž2ſƴ設定

ƞǕŴこǕƸ 2(000)Ǜ意味ƠǇƢŵこƷǑうƴዓいƯいƖ

ǇƢŵ
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ȆǹȈƱȕǩȫȈȕǡǤンȇǣンǰ 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸICONƷ重要Ƴ機能ƱƠƯŴƢǂƯƷ接ዓƞǕƨ

ȦȋッȈƱǭȣȪȖȬȸǿȸICONƷ内部機能ƕദƠƘ動作ƢǔƔ

ƲうƔǛዒዓ的ƴȆǹȈŴ点検ƠǇƢŵ 

  

ǭȣȪȖȬȸǿȸ ICONƸ一連Ʒ異系統ȆǹȈǛ行いŴǭȣ

ȪȖȬȸǿȸǷǹȆȠƴ属Ƣǔ個々Ʒ部品ƴɧ具合Ʒ可能性

Ǜ捜Ơ出ƠƯ指摘ƢǔこƱƕưƖǇƢŵ 

ɧ具合ƸŴȇǣǹȗȬǤƷ%-ȕǣȸȫȉƴ数値ư特定Ơ

Ư読Ǩȩȸ読表示ƞǕǇƢŵ 

 
Ǩȩȸ ǨȩȸȡッǻȸǸ Șȫȗ 

 ǹǿȸȈǢッȗ– ǹǿȸȈǢッȗƕ読ON読Ʒ間ƴǨȩȸȡッǻȸǸƕ表示 

1 ȐッȆȪȸ電ןƕ˯ƢƗǔ < 8 V ȈȩǯǿȸƷȐッȆȪȸƴ充電ƠƯƘƩ

ƞいŵ 

2 ȐッȆȪȸ電ןƕ高ƢƗǔ > 16 V 接ዓƷɧ具合/ ႆ電機Ʒɧ具合 

3 内部基準電ןƕ˯ƢƗǔ    < 14,5 V ICON Ʒɧ具合 

4 内部基準電ןƕ高ƢƗǔ > 15,5 V ICON Ʒɧ具合 

7 ǹȔȸȉǻンǵȸƕ接ዓƞǕƯいƳい  ǻンǵȸǛ接ዓ/ ǻンǵȸǛ交換 

8 ǹȔȸȉǻンǵȸƕǷȧȸȈƠƨ ǻンǵȸǛ交換 

 ǢǸȣǹȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸ–操作中ƴɧ具合  

9 ǢǸȣǹȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸƷȝȆン

Ƿȧȡȸǿȸƴɧ具合 

ǷǹȆȠǛǭȣȪȖȬȸȈ/ǢǯȁȥǨ

ȸǿȸǛ交換 

10 ǢǸȣǹȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸƴ超過電

流 

ǷǹȆȠǛ清掃Ŵ注油ŴǭȣȪȖȬȸȈ 

12 ǢǸȣǹȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸƕǷȧȸ

Ȉ  

ǢǯȁȥǨȸǿȸǛ交換 

13 ǢǸȣǹȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸƷȢȸǿ

ȸƴɧ具合 

ǷǹȆȠǛǭȣȪȖȬȸȈ/ǢǯȁȥǨ

ȸǿȸǛ交換 

14 ǢǸȣǹȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸƕǿǤǤ

ȠǢǦȈ  

ǢǯȁȥǨȸǿȸƴ物理的ᨦ害ƕあǔ  / 

清掃 

15 ǢǸȣǹȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸƕ定義ƞ

ǕƳい 
 
 

ǢǯȁȥǨȸǿȸǛ交換 
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 ȈȬンȉǢǯȁȥǨȸǿȸ–操作中ƴɧ具合   

16 ȈȬンȉǢǯȁȥǨȸǿȸƕദƠƘ接ዓƞǕ

ƯいƳい 

ǢǯȁȥǨȸǿȸǛ接ዓ/ ǢǻンȖȪȸ

ȜッǯǹǛ点検 

17 ȈȬンȉǢǯȁȥǨȸǿȸƕദƠいȝǸǷȧ

ンƴƳい 

ǢǯȁȥǨȸǿȸƴ物理的ᨦ害ƕあǔ 

18 ȈȬンȉǢǯȁȥǨȸǿȸƷコȟȥȋǱȸǷ

ȧンɧ良 

ǢǯȁȥǨȸǿȸ交換/ ǢǻンȖȪȸȜ

ッǯǹ点検 

19 ȈȬンȉǢǯȁȥǨȸǿȸƕǿǤȠǢǦȈ ǢǯȁȥǨȸǿȸƴ物理的ᨦ害ƕあǔ 

20 ȈȬンȉǢǯȁȥǨȸǿȸƴ超過電流 ǢǯȁȥǨȸǿȸƴ物理的ᨦ害ƕあǔ 

21 ȈȬンȉǢǯȁȥǨȸǿȸ内部ƴɧ具合 ǢǯȁȥǨȸǿȸǛ交換 

 ǢǸȣǹȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸ – ǭȣȪȖȬȸǷȧン中ƴɧ具合 

22 ǢǸȣǹȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸƷȝȆン

Ƿȧȡȸǿȸƴɧ具合 

ǷǹȆȠǛǭȣȪȖȬȸȈ/ǢǯȁȥǨ

ȸǿȸǛ交換 

23 ǢǸȣǹȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸƴ超過電

流  

ǷǹȆȠǛ清掃Ŵ注油ŴǭȣȪȖȬȸȈ 

25 ǢǸȣǹȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸƕǷȧȸ

Ȉ  

ǢǯȁȥǨȸǿȸǛ交換 

26 ǢǸȣǹȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸƷȢȸǿ

ȸƴɧ具合 

ǷǹȆȠǛǭȣȪȖȬȸȈ/ǢǯȁȥǨ

ȸǿȸǛ交換 

 

27 ǢǸȣǹȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸƕȖȭッ

ǯƞǕƯいǔ 

ǢǯȁȥǨȸǿȸƴ物理的ᨦ害ƕあǔ 

28 ǢǸȣǹȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸƕǿǤǤ

ȠǢǦȈ  

ǢǯȁȥǨȸǿȸƴ物理的ᨦ害ƕあǔ/ 

清掃Ƣǔ 

29 ǢǯȁȥǨȸǿȸƷǭȣȪȖȬȸǷȧンƕǪ

ȚȬȸǿȸƴǑǓ中断 

ǭȣȪȖȬȸǷȧンǛ繰Ǔ返Ƣ 

30 ǢǸȣǹȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸ内部ƴɧ

具合 

ǢǯȁȥǨȸǿȸǛ交換 

31 ǢǯȁȥǨȸǿȸǭȣȪȖȬȸǷȧンƷɧ具

合–電ןƕ˯ƢƗǔ 

ȈȩǯǿȸƷȐッȆȪȸǛ交換 

32 ǢǸȣǹȈȡンȈǢǯȁȥǨȸǿȸƕ定義ƞ

ǕƳい 

ǷǹȆȠǛǭȣȪȖȬȸȈ 
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 保証Ʊ責任ƴƭいƯ 

 

ǭȣȪȖȬȸǿȸICONƷ保証条件ƸŴEUƷ法規ƴ対応ƠƯいǇ

Ƣŵ 

ǵȸȓǹƱ修理ƸˌɦƷ条件ƷǋƱưŴ証明ƞǕƨ購入日付ǑǓ

12ǫஉ間無償ư提供ƞǕǇƢŵ 

 

 ႆ生Ơƨɧ具合ƸŴ製ᡯǇƨƸ材料Ʒഎ陥ƴǑǔǋƷưあ
ǔこƱ 

(通常Ʒ磨耗ŴȡǤンȆȊンǹƷɧ足Ŵ誤Ƭƨ使用ƴƭいƯ

ƸӖけ入ǕǇƤǜŵ) 

 ɧ具合Ʒ理由ƕŴ誤Ƭƨ接ዓŴ誤Ƭƨӕ付方法Ŵ水ЎƷ浸
透ƳƲƴǑǔこƱ 

 技術的Ƴ知識ǛஊƠƳい人ƕŴ製品Ǜ無理ƴ修理ƠǑうƱ
ƠƳƔƬƨこƱ 

 ȡȸǫȸǇƨƸȇǣȩȸƸŴ作業機Ʒ使用ƴǑǔ人ǇƨƸ
牧草ŴǇƨƸ破損Ʒ可能性ƴ対ƠƯƸ責任Ƹ負いǇƤǜŵ 



 CALIBRATOR ICON 
 

pg. 39 
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